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L’evento si propone di presentare i risultati del progetto Bric 
promosso da Inail attraverso il bando di ricerca BRIC ID 
04/2022 e realizzato dal Dipartimento innovazioni 
tecnologiche dell’Inail e da: Università della Tuscia di Viterbo 
– Dipartimento DAFNE, Università di Pisa – Dipartimenti DII e 
DICI, Università di Milano – Dipartimento DISAA, Università di 
Perugia – Dipartimento di Ingegneria, Università del Salento – 
Dipartimento di Ingegneria dell’Innovazione e CREA-IT di 
Treviglio. La ricerca è nata con l’obiettivo di verificare la 
possibilità di applicare ai trattori e alle macchine semoventi 
con operatore a bordo in uso nel settore agricolo soluzioni 
tecniche che consentano di rilevare in tempo reale la presenza 
dinamica di lavoratori a terra e/o di ostacoli in prossimità del 
mezzo, al fine di aumentarne il livello di sicurezza. In 
particolare, traendo anche spunto dal settore automotive, 
sono state esplorate le potenzialità applicative dei sistemi 
RFID (Radio Frequency Identification Technology), dei sistemi 
LiDAR (Light Imaging, Detection and Ranging), dei sensori di 
prossimità ultrasonici, di telecamere RGB o optoelettroniche 
con sistemi di elaborazione delle immagini e logiche di 
gestione implementate con i metodi dell’intelligenza artificiale, 
anche in combinazione fra loro, con la finalità di fornire 
puntuali avvisi all’operatore a bordo macchina. Tale evenienza 
riveste maggiore rilevanza nel caso in cui l’operatore a terra si 
collochi nella zona di mascheramento della macchina, ovvero 
quella zona in cui sono presenti e possibili i cosiddetti “angoli 
bui”. In relazione a ciò sono state anche definite nuove 
metodiche per la caratterizzazione e mappatura dei limiti di 
visibilità dei trattori in ambiente virtuale. Le soluzioni proposte 
e sperimentate nell’ambito dell’attività di ricerca si prestano 
ad essere integrate nei trattori e nelle macchine semoventi in 
uso nel settore agricolo sia come primo allestimento che come 
installazione successiva alla messa in servizio, fornendo utili 
strumenti per la riduzione del rischio di interferenze e 
investimento di operatori a terra, ancora oggi presente con un 
significativo tasso di incidenza infortunistica.  

09:00 Registrazione dei partecipanti 

09:30 Saluti istituzionali 
  Inail e Università degli Studi di Siena 
  Moderatore Leonardo Vita, Inail Dit 

10:00 Il progetto BRiC ID04/2022 
  Leonardo Vita, Inail Dit 

10:20 La tecnologia per la sicurezza in agricoltura 
 Prof. Ing. Danilo Monarca, Ing. Pierluigi Rossi, 
Dott.ssa Elisa Cioccolo, UNITUS 

10:40 Scenari di rischio relativi all’interferenza tra 
macchinario agricolo e soggetti terzi a terra 
nell’area di manovra 
 Prof. Domenico Pessina, UNIMI-DISAA 

11:00 Macchine agricole semoventi: statistiche 
incidentali e analisi del rischio d’impatto in 
funzione della massa e dello spazio di frenata 

 Ing. Leonardo Marrazzini, UNIPI-DICI 

11:20 Coffee break 

11:50 Norme tecniche per obstacle detection 
  Ing. Maurizio Cutini, CREA-IT 

12:10 Simulazione del campo visivo di macchinari 
agricoli secondo i requisiti normativi 

  Prof. Ing. Luca Landi, UNIPG 

12:30 I sistemi UWB per la localizzazione di lavoratori 
in contesti agricoli 

 Ing. Andrea Motroni, UNIPI-DII 
12:50 Reti wireless per lo scambio di dati ai fini della 

sicurezza in agricoltura 
 Prof. Ing. Luca Catarinucci, UNISALENTO 
13:10 Sistemi informativi per la gestione del rischio 
  Prof. Ing. Luigi Patrono, UNISALENTO 

13:30 Light lunch 

 14:30 Sessione dimostrativa sistemi di visione 

 15:30 Chiusura dei lavori 


